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SZEMELYZET NELKULI LEGI JARMUVEK
ALKALMAZASA A FOLDTUDOMANYOKBAN
~ RENDSZER VAGY ONALLO? ~

Személyzet nélkuli 1égi jarm

UAYV = Unmanned Aerial Vehicle

UAS = Unmanned Aerial System(s)
Légi jarm és a foldi koveto/ellendrzo allomas
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~ HA VAN, MIRE HASZNALJUK? ~

Passziv vagy aktiv képalkotd rendszerek
(kamera, radar, lidar)

Meteorologiai szenzorok (homérséklet,
légnyomas, paratartalom)
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~ SZERETNENK EGYET, DE HOGYAN? ~

-

o Kész, tesztelt rendszer beszerzésélzpl. Mavinci,
SenseFly vagy MikroKopter)

» © professzionalis tervezés, terméktamogatas
» ® draga — MicroDrones MD4-1000 40.000 € (?)

o Sajat rendszer fejlesztése
+ © 1smerjlik a korlatait, képességeit
+ ® elhuzddé fejlesztés, vakvagany

o Kozéput: nyilt forrasa alapokon s
+ © rugalmas, olcsd, terméktamogats

+ ® ,forraszd 0ssze ezt meg ezt” hozz
terméktamogatas?
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ArduPilot 2

Képek forrasa: store.diydrones.com
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UAYV Development Board v3

UAYV Development Board v4

Képek forrasa: www.sparkfun.com




SZEMELYZET NELKULI LEGI JARMUVEK
ALKALMAZASA A FOLDTUDOMANYOKBAN
~ SZERETNENK EGYET, DE HOGYAN? ~

GPS modulok Magnetométer
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‘Szonar’ Optic flow szenzor  Telemetria

Képek forrasa: store.diydrones.com
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Basic options, parameters
Name of your flight location (optional): |Piliscsév
Average speed of your UAV: 10 m/sec

Waypoint Radws: |7 m

Trajectory planning options

© S shape automatic Ellipse shape automatic

) Manual trajectory planning

Flying height options

@ Fixed to HOME/start point ) Fixed to terrain

Camera options

9 Inner parameters * ' Angle-of-view parameters
Focal length= 6.3 mm
Sensor width= 576 mm

Horizontal=
Sensor height= 429 mm

Képek forrasa: www.diydrones.com
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Pilisesavét
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~ KAPCSOLAT ~

Kapcsolodo weboldalak:

~ SZOFTVER ~
www.diydrones.com
code.google.com/p/gentlenav

paparazzi.enac.fr

~HARDVER ~
www.sparkfun.com
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messer@map.elte.hu

A projekt az Eurdpai Unib tamogatasaval és az Eurdpai Szocialis Alap tarsfinanszirozasaval valésul meg.
A tdmogatési szerz8dés szama TAMOP 4.2.1./B-09/1/KMR-2010-0003.



