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1. Bevezetés és célkitlizés
2. Vizsgalt teruletek
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Az embert éré sugarzasterhelés atlagos osszetétele (Kiss, 2007)

Sugarzé anyag papir aluminium beton
© Encyclopaadia Britannica, Inc.
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Az embert éré sugarzasterhelés atlagos osszetétele (Kiss, 2007)

A kutatasom célja:

A drdonok bevethetdségének
vizsgalata sugarzé teriiletek
térképezéséreés a
poziciomérések vizsgalata egy
koltséghatékony, illetve egy
centiméter pontossagu GPS
egység segitségével.

e o o e e e e e e e e e e e e e Sugarzé anyag papir aluminium beton

© Encyclopaadia Britannica, Inc.
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2. Vizsgalt teruletek

e K6vagoszOlbs:
1. ,kocsimosd”
2. Kossuth Lajos utca

Kossuth Lajos utcai anomalia
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3. Hasznalt eszkozok

DJI Matrice 210 V2 RTK UAS

SAFECASTI |

Safecast bGeigie Nano Kit szenzor
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4. Munkafolyamat

repulési repulési repulési id6 repulési repulési

magassag | sebesség magassag | sebesség

E 1m/s ~24 perc 48 m 1m/s
E

1m/s ~6,25 perc N 24 m 1m/s

1m/s ~11,25 perc 12 m 1m/s

46.038200 -
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46.085

46.037800
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~9 perc
~10 perc

~16 perc

Kossuth Lajos utca

1 1 | 1 1
18.123000 18.123200 18.123400 18.123600 18.123800 K 18.I133
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4. Munkafolyamat - Adatfeldolgozas
m Safecast adatsor (.log)

‘Invalid adatok levalogatasa ’

Atszamitas DDDMM.MM
koordinatara

| pSvih értek szamitasa |
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A Kossuth Lajos esetében

utcai anomalia esetében
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Nincs RTK

10



1. Bevezetés és célkitlizés

4. Munkafolyamat - Adatfeldolgozas 2. Vizsgalt teriiletek

3. Hasznalt eszk6zok
rén adatsor (.da Safecast adatsor (.log) 4. Munkafolyamat

5. Eredmények
‘Invalid adatok Ievélogatésa’ 6. Konkluzid
Atszamitas DDDMM.MM
koordinatara
Sv/h érték szamitasa .
e Van RTK i = | Nincs RTK
Kocsi
A Kossgt.h Lajos' { A "esgfz’élg];: °
utcai anomalia esetében
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‘Invalid adatok Ievélogatésa’ 6. Konkluzid
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Sv/h érték szamitasa
e Van RTK v |
. A ,kocsimoso”
A Kossgt.h Lajos, esetében S 1
utcai anomalia esetében 1 v
N = oo, cpm
h 334
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4. Munkafolyamat - Adatfeldolgozas

‘ Van RTK

utcai anomalia esetében

Dron adatsor (.dat)

A Kossuth Lajos

lianyzo értékek és
ires cellak levalogatas:

€
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, 1. Bevezetés és célkitlizés

4. Munkafolyamat - Adatfeldolgozas 2. Vizsgalt teriletek
3. Hasznalt eszkdzok

Safecast adatsor (.log) 4. Munkafolyamat
1 5. Eredmények

‘Invalid adatok Ievélogatésa‘ 6. Konkluzid

Dron adatsor (.dat)

e Két eltérés:
e Koordinatak
e |d6

Atszamitas DDDMM.MM
koordinatara

| pSvih értek szamitasa |

A ,kocsimoso”
esetében S'l? 1

L =335rm

datetime(utc) |4 latitude
13:57:30 46.0851600237855 18.1336580757255 utcai anomalia esetében
13:57:304 46.0851599941299 18.1336578453663
13:57:30 46.08515996054 18.1336576679626
13:57:309 46.0851599270201 18.1336574933363 {ianyz6 értékek és

A Kossuth Lajos

res cellak levalogatas:

M| Latitude Hemisphere i Longitude [y
2022.11.19 10:02] 4605.1116 N 01808.0168

2022.11.19 10:02| 4605.1113 N 01808.0171
2022.11.19 10:02| 4605.1110 N 01808.0173 W\-’>
2022.11.19 10:02| 4605.1104 N 01808.0174
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25 METER MAGASSAG

15 METER MAGASSAG

5 METER MAGASSAG

1,2 METER MAGASSAG

ORTHOMOZAIK
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24 METER MAGASSAG
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5. Eredmények — Az egyperces és 0t masodperces 1. Bevezetés és célkitiizés

e s , , B , . . , , , , 2. Vizsgdlt teriletek
beltesszambol kalkulalt dozisteljesitmény ertekek 3. Hasznalt eszkszok
0sszehasonlitasa 5. Eredmények

4. Munkafolyamat
6. Konkluzio

46,0386 46,0386

46,0384+

46,0384

46,0382 46,0382

46,038 46,038+ B
46,0378 46,0378+ -
46,0376 46,0376 -
18,1I226 18,1[228 18,I123 18,1]232 18,1|234 18,1|236 18,1I238 18,1124 18,1I226 18,1[228 18,]123 18,1l232 18,1]234 18,1I236 18,11238 18,[|24
A CPM értékbdl kalkulalt ddzisteljesitmény Az 6t masodperces értékbdl kalkulalt dozisteljesitmény
izovonalas térképe [uSv/h] izovonalas térképe [uSv/h]
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’ ’ . e . p p 3. Hasznalt eszk6zok
meéresei kOzti eltéres 4. Munkafolyamat
5. Eredmények
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m: drén utvonal

Sarga: Safecast utvonal
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6. Konkllzio

* Mozgo térképezés esetén nem elegendd az
egyperces impulzusértékkel (CPM) szamolni

48 METER MAGASSAG

* A detektadlhatdsag atlagosan 0,05 uSv/h-val
csokken méterenként

24 METER MAGASSAG

» A Safecast pozicidmérésének atlagos hibaja 3,5-4
méter

12 METER MAGASSAG

* Az anomalia maximuma 25 méteren és 48 méteren
is kirajzolodik
* Az optimalis sebességet, integralasi id6t az

anomalia térbeli valtozasanak gyorsasaga hatarozza
meg

1.2 METER MAGASSAG

5m
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