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Zlinszky !ƴŘǊłǎ 

a¢! mƪƻƭƽƎƛŀƛ YǳǘŀǘƽƪǀȊǇƻƴǘ .ŀƭŀǘƻƴƛ [ƛƳƴƻƭƽƎƛŀƛ LƴǘŞȊŜǘ 



±łȊƭŀǘ 

Å9ƭǃȊƳŞƴȅŜƪ 

Å! ŦŜƭƳŞǊŞǎ ŎŞƭƧŀ 

Å[L5!wwƽƭ ǊǀǾƛŘŜƴ 

Å! ǊŜǇǸƭŞǎ Şǎ ŀȊ ŀŘŀǘŦŜƭŘƻƭƎƻȊłǎ 

Å¢ŜǊƳŞƪŜƪ Şǎ ǇǊƻƧŜƪǘŜƪ 
ïbłŘŀǎ ǘŞǊƪŞǇŜȊŞǎ Şǎ ƻǎȊǘłƭȅȊłǎ 

ïA Balaton ŦŜƭǎǃƎŜƻŘŞȊƛłƧŀ 

ï5ƻƳōƻǊȊŀǘƳƻŘŜƭƭŜȊŞǎ ŀ .ŀƭŀǘƻƴ ƪǀǊƴȅŞƪŞƴ 

ÅYǀǾŜǘƪŜȊǘŜǘŞǎŜƪ Şǎ ƪƛǘŜƪƛƴǘŞǎ  

The true story :~) 



! ƪǳǘŀǘƽǊŜǇǸƭŞǎ eredeti ŎŞƭƧŀ 

! .ŀƭŀǘƻƴ ǇŀǊǘƛ ƴǀǾŞƴȅȊŜǘŞƴŜƪ ǾƛȊǎƎłƭŀǘŀΣ 
ƪǸƭǀƴǀǎ ǘŜƪƛƴǘŜǘǘŜƭ ŀ ƴłŘǇǳǎȊǘǳƭłǎǊŀ 

 ! .ŀƭŀǘƻƴ ƪǀǊƴȅŞƪŞƴŜƪ ǘƻǇƻƎǊłŦƛŀƛ ǘŞǊƪŞǇŜȊŞǎŜ 

 

 

 



9ƭǃȊƳŞƴȅŜƪ 

Å[ŞƎƛŦƻǘƽƪ a Balaton-ƪǳǘŀǘłǎōŀƴ 

ïbłŘŀǎ Şǎ ǾƝȊǇŀǊǘƛ ƴǀǾŞƴȅȊŜǘ ŘƛƴŀƳƛƪŀ 

ÅDŜƻƳƻǊŦƻƭƽƎƛŀƛ ǾƛȊǎƎłƭŀǘƻƪ ŀ .ŀƭŀǘƻƴ ƪǀǊǸƭ 

ï! ƴŀƎȅ ƪŞǊŘŞǎΥ ƘƻƎȅŀƴ ƪŜƭŜǘƪŜȊŜǘǘ ŀ .ŀƭŀǘƻƴΣ 
ƳƛƭȅŜƴ ǘŜƪǘƻƴƛƪŀƛ ŦƻƭȅŀƳŀǘƻƪ ȊŀƧƭŀƴŀƪ Ƴŀ ƛǎ ŀ ǘƽ 
ƪǀǊǸƭΣ ŜȊŜƪ ŀƭŀǇƧłƴ ƘƻƎȅŀƴ ǘǳŘǳƴƪ ŀ YłǊǇłǘ-
ƳŜŘŜƴŎŜ Şǎ ŀȊ !ƭǇƻƪ ǘŜƪǘƻƴƛƪłƧłǊŀ ƪǀǾŜǘƪŜȊǘŜǘƴƛ 
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Å!ƪǘƝǾ, optikai, de nem ƪŞǇŀƭƪƻǘƽ ǘłǾŞǊȊŞƪŜƭŞǎƛ ŜƭƧłǊłǎ 

Å A ƭŞȊŜǊ łƭǘŀƭ ƪƛōƻŎǎłǘƻǘǘ jelek ŦǳǘłǎƛŘŜƧŞōǃl ǎȊłƳƝǘƻǘǘ ǘłǾƻƭǎłƎ 
ƳŞǊŞǎŞƴ alapszik 

Å A ǘłǾƻƭǎłƎƳŞǊŞǎ ǇłǎȊǘłȊƽ ƳƻȊƎłǎǎŀƭ ǘǀǊǘŞƴƛƪ a ƘƻǊŘƻȊƽ ǊŜǇǸƭǃƎŞǇ 
ƘŀƭŀŘłǎŀ ƪǀȊōŜƴ, ƝƎȅ egy ǎłǾōŀƴ ǘǀǊǘŞƴƛƪ a ŦŜƭƳŞǊŞǎ 

Å A ƳŞǊǘ ǘłǾƻƭǎłƎƻƪŀǘ a szenzor ǇƻȊƝŎƛƽƧłƴŀƪ Şǎ ƛǊłƴȅłƴŀƪ, valamint a 
ǇłǎȊǘłȊƽ ǘǸƪǀǊ ǎȊǀƎŞƴŜƪ ƛǎƳŜǊŜǘŞōŜƴ, GPS Şǎ IMU adatok ŀƭŀǇƧłƴ 
ǎȊłƳƝǘƧłƪ łǘ ǘƻǇƻƎǊłŦƛŀƛ ǇƻȊƝŎƛƽƪƪł 

Å Az ŜǊŜŘƳŞƴȅ ŦǀƭŘǊŀƧȊƛ ƪƻƻǊŘƛƴłǘłƪƪŀƭ Şǎ esetleg attributum 
adatokkal rendelkezǃ pontok ǘŞǊōŜƴ rendezett halmaza (pontfelhǃύΣ 
ŀƳŜƭȅ ŀ ŦŜƭƳŞǊǘ ǘŜǊǸƭŜǘ ŦŜƭǎȊƝƴŞƴŜƪ ƳƛƴǘŀǾŞǘŜƭŜȊŞǎŞōǃƭ łƭƭ Ŝƭǃ.  
 



Mi®rt kell ¼j m·dszer? 

  ŦǀƭŘƛ ƎŜƻŘŞȊƛŀ ƭŞƎƛŦŞƴȅƪŞǇŜȊŞǎ ƭŞƎƛ ƘƛǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƛǎ 
ƭŞƎƛ 

ƭŞȊŜǊǎȊƪŜƴƴŜƭŞǎ 

ƳŞǊǘ ǾłƭǘƻȊƽ 
ƴǀǾŞƴȅȊŜǘ 
pontokban 

reflektancia 3 
ŎǎŀǘƻǊƴłƴ  ǊŜŦƭŜƪǘŀƴŎƛŀ Ҕмлл ŎǎŀǘƻǊƴłƴ ŦŜƭǎȊƝƴ ƳŀƎŀǎǎłƎŀ 

ǘŞǊōŜƭƛ ŦŜƭōƻƴǘłǎ 1000-10 m 2-0,02 m 10-2 m 2-0,2 m 

ǘŞǊōŜƭƛ ƭŜŦŜŘŜǘǘǎŞƎ ƘŜƭȅƛ ƳŞǊŞǎŜƪ ƻǊǎȊłƎƻǎ ƭŜŦŜŘŜǘǘǎŞƎ ŎŞƭȊƻǘǘ ǊŜǇǸƭŞǎŜƪ ŎŞƭȊƻǘǘκƻǊǎȊłƎƻǎ 

ŦŜƭƳŞǊŞǎ ƪǀƭǘǎŞƎŜ alacsony alacsony magas magas 

ŀŘŀǘ ōŜǎȊŜǊȊŞǎ ƪǀƭǘǎŞƎŜ magas alacsony magas alacsony 

ŦŜƭŘƻƭƎƻȊłǎ ƳƽŘƧŀ ƪŞǎȊ ŀŘŀǘ Ŏǎŀƪ ƪŞȊƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊłƭƘŀǘƽ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊłƭƘŀǘƽ 



LIDAR 

ÅbŀƎȅ ŦŜƭōƻƴǘłǎǵ ŘƻƳōƻǊȊŀǘ ŀŘŀǘƻƪ ƭƻƳōƪƻǊƻƴŀ ŀƭŀǘǘ ƛǎ 

ÅPontos ƻǊǘƻŦƻǘƽƘƻȊ pontos domborzat kell 

ÅaƛƪǊƻǘƻǇƻƎǊłŦƛŀΣ ƭŜŦƻƭȅłǎƛ ǾƛǎȊƻƴȅƻƪ 

 

ÅbŀƎȅ ƛƴŦƻǊƳłŎƛƽǘŀǊǘŀƭƻƳΣ ƴŀƎȅ ŦŜƭōƻƴǘłǎ Ą 
ŀǳǘƻƳŀǘƛƪǳǎ ŦŜƭŘƻƭƎƻȊłǎ ƭŜƘŜǘǎŞƎŜǎ 

 

Å!ŘŀǘƛƴǘŜƎǊłŎƛƽ Ƴłǎ ǎȊŜƴȊƻǊƻƪƪŀƭ 

 

Å9Ǝȅ ƻǊǎȊłƎƻǎ ǊŜǇǸƭŞǎ ǇƛƭƻǘƧŀΚ 



! ǊŜǇǸƭŞǎ 

Å2010 augusztus 16-16 
 

ÅNERC ARSF Dornier Do 228 
 

ÅLIDAR, HS, [ŞƎƛŦƻǘƽ, DGPS ǘǊŀƧŜƪǘƽǊƛŀ 
 

Å{łǊƳŜƭƭŞƪƛ ǊŜǇǘŞǊ όŀƳǵƎȅ ŀƪƪƻǊ ŦŞƭƛƎ-ƳŜŘŘƛƎ ƘŀǎȊƴłƭŀǘƻƴ 
ƪƝǾǸƭύ 
 

ÅmǎǎȊŜǎŜƴ ƳŀƧŘƴŜƳ нллл ƪƳ2 ŀ .ŀƭŀǘƻƴ Şǎ ŀ Yƛǎ-Balaton 
ƪǀǊǸƭΣ ŀŘŘƛƎ ǾŀƭƽǎȊƝƴǼƭŜƎ ŀ ƭŜƎƴŀƎȅƻōō ƳŀƎȅŀǊƻǊǎȊłƎƛ [L5!w 
ŦŜƭƳŞǊŞǎ 
 



 

A LIDAR rep¿l®s 
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Å Param®terek: 

Å  1064 nm 

(Leica ALS 

50)  

Å Egyedi 

pontok 

m®r®se 

(nincs 

FWF) 

Å 1 pt/m2 

Å 1200 m 

AGL 

Å 1000 km2 

felm®rt ter¿let 

Å Kb.100 km2 

n§das 

 



! ƪŞǎȊ [L5!w ŀŘŀǘƻƪ  

+ 
Å¢ŜƭƧŜǎ ƭŜŦŜŘŜǘǘǎŞƎ 
ÅbŀƎȅƻƴ Ƨƽ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŀƛ 
ŦŜƭōƻƴǘłǎ 
Å! ǾłǊǘƴłƭ ǘǀōō Ǉƻƴǘ ŀ 
ǾƝȊŦŜƭǎȊƝƴǊǃƭ 
 
 

- 
Å{ǼǊǼ ƴłŘŀǎ ǾŀƎȅ 
ǎȊłƴǘƽŦǀƭŘƛ ƴǀǾŞƴȅȊŜǘ 
ŀƭŀǘǘ ƴŀƎȅƻƴ ƪŜǾŞǎ Ǉƻƴǘ 
Å! ǎłǾƻƪ ǊŜƭŀǘƝǾ 
ƎŜƻǊŜŦŜǊŜƴŎƛłƧłƴŀƪ 
ƘƛōłƧŀ ǾƛǎȊƻƴȅƭŀƎ ƴŀƎȅ 
Å! ǾłǊǘƴłƭ ƪƛǎŜōō 
ǇƻƴǘǎǼǊǼǎŞƎ 



YǳǘŀǘłǎƻƪΣ ǘŜǊƳŞƪŜƪΣ ǇǊƻƧŜƪǘŜƪ 

Å! .ŀƭŀǘƻƴƛ ƴłŘŀǎƻƪ łƭƭŀǇƻǘłƴŀƪ Şǎ 
ƴǀǾŞƴȅȊŜǘŞƴŜƪ ǘŞǊƪŞǇŜȊŞǎŜ 

ÅA Balaton ŦŜƭǎǃƎŜƻŘŞȊƛŀƛ ǾƛȊǎƎłƭŀǘŀ 

Å! .ŀƭŀǘƻƴ ƪǀǊƴȅŞƪŞƴŜƪ ŘƻƳōƻǊȊŀǘƛ ŦŜƭƳŞǊŞǎŜ 

 

ÅaƽŘǎȊŜǊǘŀƴƛ ŦŜƧƭŜǎȊǘŞǎŜƪ ŀ [L5!w 
ŦŜƭŘƻƭƎƻȊłǎōŀƴ 



Veget§ci·t®rk®pez®s kºzepes pontsŤrŤs®gŤ 

LIDAR adatokb·l a Balatoni n§dasokban 

 

Andr§s Zlinszky, Werner M¿cke, Hubert Lehner, 

Christian Briese, Norbert Pfeifer 

[az;wm;hl;cb;np]@ipf.tuwien.ac.at 

Institute of Photogrammetry and Remote Sensing (I.P.F.)  

Vienna University of Technology  
www.ipf.tuwien.ac.at 
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Mi®rt pont a n§dasok 

Á Neh®z terepi hozz§f®r®sĄ 

Å £rintetlen ®lŖhelyek 

Å Fºldi kutat§sok nehezen 

kivitelezhetŖek 

Á Emergens makrofiton dominancia 

Á Gyakoriak a j·l kºr¿lhat§rolt foltok, 

de elŖfordul kevered®s 

Á A n§dpusztul§s egy Eur·pa-szerte 

elterjedt probl®ma 

 

 

 

 



Fºldi referencia adatok 

Å Szempontok az oszt§lyz§s 

kateg·ri§inak kijelºl®s®hez: 

Å  ¥kol·giai relevancia 

Å Terepi azonos²that·s§g 

Å Terjedjen ki a v²zparti 

nºv®nyzet ºsszes t²pus§ra 

(nincs Ăegy®bò kateg·ria) 

Å 10Ĭ10 m homog®n 

foltok(×=82) felm®r®se DGPS 

seg²ts®g®vel 

Å 46 monodomin§ns folt 

(szubdomin§ns fajok k®zi 

elt§vol²t§sa) 
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Fºldi referencia adatok 

Å Szempontok az oszt§lyz§s 

kateg·ri§inak kijelºl®s®hez: 

Å  ¥kol·giai relevancia 

Å Terepi azonos²that·s§g 

Å Terjedjen ki a v²zparti 

nºv®nyzet ºsszes t²pus§ra 

(nincs Ăegy®bò kateg·ria) 

Å 10Ĭ10 m homog®n 

foltok(×=82) felm®r®se DGPS 

seg²ts®g®vel 

Å 46 monodomin§ns folt 

(szubdomin§ns fajok k®zi 

elt§vol²t§sa) 

 



Nºv®nyzet oszt§lyoz§sa LIDAR adatokb·l 

Á 4 pont attributum (x,y,z,Amp); 9 kateg·ria (hierarchi§ba rendezve) 

Å V²z/Burkolt, F§k, N§das; / ezek a fŜ felsz²nbor²t§si kateg·ri§k/  

Å N§das: Ą Carex (S§s), Typha (Gy®k®ny), N§d;  / ezek a domin§ns nºv®nyek/  

Å N§d:Ą £p, Stresszelt, Ruder§lis, Pusztul· / a n§d §llapota/  

Á Ez lehets®ges ? 

Å El®g inform§ci·t tartalmaz a pontfelhŖ? 

 

Á Nem a domborzatot vizsg§ljuk Ą nincs sz¿ks®g a pontok oszt§lyz§s§ra 

Á A raszter-alap¼ oszt§lyz§s tekintettel lehet a pontok egym§shoz k®pesti 

helyzet®re is 

 

A nºv®nyzet szerkezete ®s az oszt§lyz§si eredm®nye kºzºtt szoros 

kapcsolatot szeretn®nk teremteni 
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A pontok inform§ci·tartalm§nak nºvel®se: amplitud· 
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RadioCal 



Szenzor ®rz®kenys®g (gain control) 

23.04.2012 11:45 

Laser Scanning: 3D Spatial Data, Analysis, and 

Infrastructures in Geosciences @ EGU 2012 18 

RadioCal 



Kalibr§lt reflektancia 
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RadioCal 


